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動力單元 D8.010
輕巧、重量輕
節能、間歇性操作循環
流量：0.5-0.8 l/min
最大操作壓力：200bar
油箱容量：約3.5 l
電壓：400VAC 或 24VDC

動力單元 D8.021|D8.031
標準版
流量：0.9-24 l/min
最大操作壓力：50-500bar
油箱容量：11、27、40和63 l
電壓：400VAC

動力單元 D8.013
含雙手操作桿
流量：0.9-4.5 l/min
最大操作壓力：50-500bar
油箱容量：約11 l
電壓：400VAC

油壓-氣動式幫浦
單動和雙動油壓缸使用
流量：0.85-1.5 l/min
輸入空氣壓力範圍：0.85-5bar
最大操作壓力：500bar

動力單元 D8.0115
即用式設計
節能、間歇性循環
流量：0.8-3.5 l/min
最大操作壓力：160-500bar
油箱容量：約5 l
電壓：400VAC

動力單元 D8.026
模組化設計
流量：0.9-24 l/min
最大操作壓力：120-500bar
油箱容量：11、27、40和63 l
電壓：400VAC

動力單元 D8.015
比例控制式壓力調整閥
流量：0.9 l/min
最大操作壓力：500bar
油箱容量：約11 l
電壓：400VAC

手動幫浦
油壓幫浦
適合單動作用油壓缸
可使用手或腳踏板操作
每次行程油量：2-12cm³

螺絲幫浦
供油量：21 cm³

油壓動力單元 | 油壓源
夾持動力單元、油壓動力單元、 
油壓 - 氣動式幫浦、手動幫浦
等可產生或控制油壓
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Konsole Typ 1835-

Traglast/Paar         
k
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sales@jimmore.com.tw           www. jimmore.com.tw

Tel Fax

Tel  Fax


